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Linearsystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80

!SPINDELANTRIEB

>< GLEITFUHRUNG
PRAZISION
#< ROBUST

[ i e ] |

Funktion:

Der Fuhrungskorper besteht aus einem Aluminiumvierkantprofil mit seitlichen Prismenfiihrungen. Auf dem Fuhrungskorper bewegt sich der Fuh-
rungsschlitten, der Uber eine rotierende Trapez-/Kugelgewindespindel mit zugeordneter Leitmutter verfahren wird, iber spielfrei einstellbaren Pris-
menschienen. Mit der Leitmutteraufnahme ldsst sich bei parallel zugeordneten Lineareinheiten oder wenn zwei Schlitten auf einer Einheit bewegt
werden, die Symmetrie der Schlitten ausrichten. Optimale Schutzabdeckung durch Abdeckbdnder aus rostfreiem Stahl. Hohe Positionier- und Wieder-

holgenauigkeit. Gute Einsatzmoglichkeit als Vertikalachse in einem Portalsystem mit kurzen Hubbewegungen und héheren Lasten.

Einbaulage:

Fithrungsschlittenanschluss: T-Nuten, Gewindebohrungen (Baugré(3e 40)

Befestigung:

Uber T-Nuten oder Bohrungen im Lagerstick, Montagesatze.

Beliebig, max. Ldnge 3.000 mm (EG 30 / max. 1500 mm, EG 40 / max. 2000 mm)

Lasten und Lastmomente

Baugrof3e EG 30 EG 40 EG 60 EG 80
Belastung statisch dynam. statisch dynam. statisch dynam. statisch dynam.
F (N) 750 600 1500 1200 2500 2000 4200 3500
F (N) 90 60 350 315 500 450 1000 900
F (N) 90 60 500 450 750 675 1125 1000
M_(Nm) 10 5 20 18 33 30 82 75
M, (Nm) 13 6 44 40 77 70 220 200
M (Nm) 14 7 33 30 55 50 165 150
Fiir die Summe aller Krdfte und Momente gilt:
Vorhandener Wert Fy Fz Mx My Mz <1
Tabellenwert FYayn Fzgn MX gy MY yn Mzy,,
Leerlaufdrehmomente
Trapezgewinde 10x3 18x4 18x8 24x5 24x10 28x5 28x10
(Nm) 04 0,70 0,70 0,50 0,80 0,80 1,0
Kugelgewinde 8x2,5 16x5 16x10 25x5 25x10 32x5 32x10
(Nm) 0,25 - 0,40 0,60 0,40 0,70 0,80 1,0
Flachentragheitsmomente Al-Profil
[ mm?* 4,09x10* 1,35x10° 5,65x10° 19,14x10°
| mm?* 4,00x10* 1,48x10° 6,12x10° 20,12x10°
E-Modul N/mm? 70000 70000 70000 70000

Antriebsmomente:
M= FrPxS2w +M_, F =Belastung N)
2000*m*p P = Gewindesteigung (mm)
M *n Si = Sicherheit 1,2 ... 2
P = o M,__= Leerlaufdrehmoment (Nm)
9550 n = Spindeldrehzahl (min™)
M, = Antriebsdrehmoment (Nm)
p = SpindelWirkungsgrad
w = Gleitreibungskoeffizient  ~1,22
P = Moforleistung (KW)

Drehzahldiagramm fiir Spindelachsen siehe Kapitel 4.2

Wirkungsgrade der Spindeln:

Kg
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alle 0,900
10x3 0,375
18x4 0,399
18x8 0,565
24x5 0,384
24x10 0,550
28x5 0,349
28x10 0,513
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Linea rsystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80 Dimensionen (mm)

Baugrofe 40 ohne T-Nuten
L
Q P
1
l
H
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 Bei Verlangerung der Schlittenldnge erhoht sich die Grundlange um die Verlangerung.
Bau- Grund- Gewicht
groBe | tange | A | B | c | P | e | F | mu | s ]| k [MM|NN]OO| | 4 R 5 7 | Grund- pro
a L +0,05 fiir fiir fiir @hé6xLange gewicht 100 mm
EG 30 120 70 | 56 | 42 | 40x1 | 13 | 35 - 26 | 47 - M6 | M6 | 18 | 8 - 5x15 42 06 kg 0,16 kg
EG 40 170 70 - 58 48x1 18 47 - 35 64 - M 6 M 6 25 117 | 3x3x25 10x27 6,5 1,3 kg 0,36 kg
EG 60 235 100 | 80 | 82 | 62x1 | 30 | 69 o 90 - M8 | M8 | 35 | 165 | 5x5x28 14x35 8,5 4,0kg 0,67 kg
EG 80 286 140 | 110 [ 102 | 80ox1 | 40 | 88 | 30 | 70 | 121 [ M6 | Mi0 | M10 | 45 | 193 | 6x6x40 18x45 8,5 6,7 kg 1,14 kg
Hr:l Spindel:
(T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde
L-T_l Spindelausfiihrung:
(1) rechtsgangig (2) linksgangig (Kugelspindel auf Anfrage)
I_F_I Fiihrungsprofilausfiihrung:
(0) Standard (2) Wellen (nur Baugr.30) und Schrauben korrosionsgeschiitzt
I_F_l Schlittenausfiihrung Ausfiithrung 1
Baugrof3e
Q L
0 a 30 94 132
40 133 186
:‘: ] :‘: ] - — —
}7 80 209 302
I_F_l Antriebsversion:
(0) rechts (Festlager) (1) links (Loslager) (2) beidseitig
@ Spindelauswahl:
BaugrofBe Standard Mehrgéngig Standard Mehrgangig
30 (0) Tr 10x3 (0) Kg 8x2,5
40 (0) Tr 18x4 (1) Tr 18x8 (0) Kg 16x5 (1) Kg 16x10 (2) Kg 16x16
60 (0) Tr 24x5 (1) Tr 24x10 (0) Kg 25x5 (1) Kg 20x20 (2) Kg 25x10 (3) Kg 20x50
80 (0) Tr 28x5 (1) Tr 28x10 (0) Kg 32x5 (1) Kg 25x25 (2) Kg 32x10
Steigungsgenauigkeit (nur Kugelspindel):
(0) 0,05mm /300 mm (Standard) (2) 0,025 mm /300 mm
Wiederholgenauigkeit:
Axialspiel der Mutter (nur Kugelspindel): + 0,2 mm Trapezgewinde
(0) 0,04 mm (Standard), (1) <0,02 mm, (2) spielfrei mit 2% Vorspannung + 0,025 mm Kugelgewinde

Kombinationsbausdtze und

|EG|T|40| 1 | 0 | 0 | 0 | 0 | 0 | 0 | 1500 | Grundldnge + Verstellweg = Gesamtlange Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2

Pos. 1 2 3 4 5 6 7

Bestellbeispiel:
EGT40, Trapezgewinde rechtsgangig, Standardfiihrungsprofilausfiihrung, Oberschlitten, Zapfen einseitig, Spindel 18x4, 1331 mm Verstellweg.

AHR [
fre

Modultechnik




12

Linearsystem EGT/EGK 30, 40, 60, 80

-. SPINDELANTRIEB - RECHTS - LINKS BaugréBe 40 ohne T-Nuten v .
- st S
L
Lo Q P
*Nutensteine siehe Kapitel 2.2 Seite 2 Bei Verldngerung der Schlittenldnge erhoht sich die Grundlange um die Verlangerung.

Bau Grund- Gewicht
-groBe | linge | A | B | C | (I)) s | BEfFIH]2| K ml-l :luNr ?u$ Pl R | one xSLa'n el T G;;::::t pro

o L = 9 9 100 mm

EG 30 202 70| s6 | 42|40 [ 13|35 - 2] 47| - | me| me | 18| 82 - 5x15 42 | 10kg 0,16 kg

EG 40 287 70| - 58 | 481 [ 18|47 | - [35] 64| - M6 | M6 | 25 | 117 | 3x3x25 10x27 65 | 25kg 0,36 kg

EG 60 400 100 | 80| 82|62 | 30]69| - 49| 9of - | ms | me | 35| 165 | sx5x28 14x35 85 | 62kg 0,67 kg

EG 80 479 140 | 110 | 102 | 8ox1 | 40 | 88 | 30 | 70 [ 121 | m6 | M10 | M10 | 45 | 193 | 6xexd0 18x45 85 | 120kg 1,14kg

Hﬂ Spindel:

(T) Trapezgewinde (K) Kugelgewinde

L3—_| Spindelausfiihrung:
(3) rechts- linksgangig (4) geteilte Spindel

LO—_I Fithrungsprofilausfiihrung:
(0) Standard (2) Wellen (nur Baugr.30) und Schrauben korrosionsgeschutzt

. Ausfiihrung 1
@ Schlittenausfiihrung: BaugroBie 5 -

30 94 226
(0) (1)
40 133 319

:D% [ FD :Dj ﬂ m o | o | o

@ Antriebsversion:
(0) Zapfen auf Rechtsgewinde (1) Zapfen auf Linksgewinde (2) Zapfen beidseitig

L.T_I Spindelauswahl:

Baugrofle Standard Mehrgéngig Standard Mehrgangig
30 (0) Tr 10x3 (0) Kg 8x2,5*
40 (0) Tr 18x4 (1) Tr 18x8 (0) Kg 16x5 (1) Kg 16x10* (1) Kg 16x16*
60 (0) Tr 24x5 (1) Tr 24x10 (0) Kg 25x5 (1) Kg 20x20* (2) Kg 25x10*
80 (0) Tr 28x5 (1) Tr 28x10 (0) Kg 32x5 (1) Kg 25x25* (2) Kg 32x10*

* = nur flr geteilte Spindelausfihrung

Steigungsgenauigkeit (nur Kugelspindel):
(0) 0,05 mm /300 mm (Standard) (2) 0,025 mm /300 mm

Wiederholgenauigkeit:
+ 0,2 mm Trapezgewinde
+ 0,025 mm Kugelgewinde

Axialspiel der Mutter (nur Kugelspindel):
(0) 0,04 mm (Standard), (1) <0,02 mm, (2) spielfrei mit 2% Vorspannung

|EG| T |40| 3 | 0 | 0 | 0 | 0 | 0 | 0 | 2200 | Grundldnge + Verstellweg = Gesamtlange Kombinationsbausdtze und
Pos. 1 2 3 4 5 6 7 Anschlusselemente siehe Kapitel 2.2

Bestellbeispiel:
EGT40, Trapezgewinde rechts-links, Standardfiihrungsprofilausfiihrung, 2 Oberschlitten, Zapfen auf Rechtsgewindeseite, Spindel 18x4, Verstellweg 1914 mm.
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